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Aspects - Upgrades

ECLIPSE) eHase MORPH = Flexibot

FATE

Age aparant

Prix 2 - 30000 +

Sexe aparant

Prouesses

Prises jack, implants réseau de base, pile corticale,

Doigts fractals, vision nanoscopique, adaptation de forme.

cyber-cerveau, augmentation mnémonique,

conception modulaire, petite taille,

deux modes de déplacement (marche, glisse).
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" | Congut pour étre multifonctions, les flexibots
peuvent transformer leur coquille et I'adapter a
différentes situations et a différentes taches.
Leurstructureprincipale-estcomposéed'une
demi-douzaine de modules emhoités et
adaptables, capables de s'auto-transformer
pour prendre des formes diverses : marcheurs
multisjambistes; tentacules, aéroglisseurset-
beaucoup d'autres. Chaque module posséde
ses propres unités de capteurs et ses propres
doigts fractals ramifiés fagon "bush
robe#@haewrpewanfs&dmsereﬁdetgﬁplus
petits, jusqu’a I'échelle micrométrique pour les
manipulations d'extréme précision). L'ordinateur
de contréle du flexibot est également réparti
entre les différents modules. Individuellement,
un flexibot fait la taille d'un gros chien mais de
multiples flexibots peuvent s'entre-assembler
pour accomplir de plus grosses opérations et
entreprendre de lourdes taches telles que la
démolition, I'excavation, la production
industrielle, I'assemblage robotique, etc.
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ECLIPSE) PHASE MDRPH Tupe Libellule
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Aspects - Upgrades

Prises jack, implants réseau de base, pile corticale, Envol
cyber-cerveau, augmentation mnémonique,
ailes vrombissantes, petite taille
Coaracteristiques
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Le morphe robotisé libellule prend la
forme d'une coquille souple d'un metre
de long dotée d'ailes multiples et de
pattes antérieures permettant la
manipulation. Capables de voler en
gravité terrestre quasiment sans bruit
grace a leurs turboréacteurs, les robots
libellules se débrouillent encore mieux
en microgravité.
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Le morphe robotisé libellule prend la forme d'une coquille souple d'un mètre de long dotée d'ailes multiples et de pattes antérieures permettant la manipulation. Capables de voler en gravité terrestre quasiment sans bruit grâce à leurs turboréacteurs, les robots libellules se débrouillent encore mieux en microgravité.
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