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	Mdterle1 1:    Blindage +2  -1 point + à répartir dans les caracs. Les châssis sont des coquilles robotisées produites en masse et très bon marché destinées à fournir un choix de morphose abordable pour les millions d'infugiés que la Chute a engendré. Bien qu'il existe différents modèles de robots châssis, ils sont considérés dans leur ensemble comme des enveloppes inférieures et de mauvaise qualité. La plupart des châssis sont vaguement anthropomorphes : ils présentent une structure corporelle assez fine, sont un peu plus petits que l'humain moyen et souffrent de fréquents dysfonctionnements.
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	Mdterle1 145:              4 Canons intégrés articulés +4       Cyber-Griffes +2      Blindage lourd +5Le faucheur est un morphe de combat communément utilisé à la place des soldats biomorphes et généralement télécontrôlé ou dirigé par une IA autonome. Le cœur des faucheurs prend la forme d'un disque blindé capable de tourner pour n'exposer qu'une très faible surface (le tranchant) à ses ennemis. Les faucheurs utilisent des tuyères à poussée vectorielle pour les manœuvres en microgravité et tirent aussi avantage de leur moteur ionique pour parcourir rapidement de longues distances. Ils ont quatre jambes/bras qui leur servent pour les manipulations, ainsi que quatre montures d'arme repliées à l'intérieur de leur structure. La coquille du faucheur est constituée de matériaux intelligents lui permettant de déployer ses membres et ses armes dans n'importe quelle direction et même d'en modifier la forme et d'en régler la longueur. Dans les environnements soumis à la gravité, les faucheurs se déplacent en marchant ou en sautillant sur deux de leurs membres ou avec les quatre.
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	4_10gq:  ajustement de forme, amélioration structurelle, quatre modes de 
	4_10gqfdsg: déplacement (marche, sauterelle, ionique, poussée vectoriel).


